
譁盛系統科技有限公司 
台北縣樹林市俊英街 116 巷 31 號 
TEL：886-2-26864994。26842778  FAX：886-2-26865017 

數位 DPID 控制器使用說明書 
 
一、 產品用途：需要比例控制或 PID 控制之設備，且適用於各型式驅動器。 
二、 產品規格：、 
      

名稱 端子符號 規格 備註 
電源 AC1,AC2 1φ AC 220V 50/60HZ  

輸入信號 1 Vin1,0V 0~+-10V 輸入組抗 20kΩ 一般用於生產線速度 
輸入信號 2 Vin2,0V 0~+-10V 輸入組抗 20kΩ 一般用於變位電阻 
輸出信號 Vout,Vcom 0~+-10V Max20mA  
輸入接點 G1,G2,G3,G4 

------COM 
 三段比例選擇及 PID 復

歸 
輸出接點 RA,RC 5A/24V AC DC 

10A/220V ACDC 
斷線或其他功能輸出 

直流電源 +12V,0V 信號電源+12V,5mA 適用電阻 1kΩ以上 
使用環境  無腐蝕氣體場所  
使用溫度  0~50 °c 90%RH以下不能

結露 
 

    
 
三. 外部接線圖： 

 
 
     AC 220V      類比輸出   輸入信號 1           1COM：共同點  

     0 ~+- 10V    0 ~ +10V           G1  ：一段比例 
                                    G2  ：二段比例 

     接點輸出                 輸入信號 2    G3  ：三段比例 
     0 ~ + 12V    G4  ： PID RST 
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四. 操作流程說明 

    

五. PID 控制版參數說明 

參數編號 出場值 範圍 功能說明 

Pr.01 唯讀 0 ~ + 1000 
顯示 AI1 最初數值          輸入:  0 ~ + 10V 

顯示:  0 ~+ 1000 

Pr.02 0 0/1/2 0:AI1 以原數值運算 1:AI1 以絕對值運算   2: AI1 以負值運算 

Pr.03 0 
- 1000 ~ + 

1000 
AI1 路徑補償(OFFSET) 

Pr.04 唯讀 0 ~ + 1000 顯示 AI1 前段處理後數值       Pr.04=Pr.01+Pr.03 

Pr.05 1000 0 ~ 2000 
AI1 第一段增益設定(0~2 倍)    設定值: 0 ~ 2000 

增益值: 0 ~ 2.000 倍 

Pr.06 1000 0 ~ 2000 
AI1 第二段增益設定(0~2 倍)    設定值: 0 ~ 2000 

益值: 0 ~ 2.000 倍 

Pr.07 1000 0 ~ 2000 
AI1 第三段增益設定(0~2 倍)    設定值: 0 ~ 2000 

增益值: 0 ~ 2.000 倍 
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台

TE 

 

 

參數編號 出場值 範圍 功能說明 

Pr.08 唯讀 0/1 1:AI1 第一段增益路徑致能，須由 G1 控制 

Pr.09 唯讀 0/1 1:AI1 第二段增益路徑致能，須由 G2 控制 

Pr.10 唯讀 0/1 1:AI1 第三段增益路徑致能，須由 G3 控制 

Pr.11 唯讀 0 ~ + 1000 顯示 AI1 後段處理後數值    Pr11=Pr.04*(Pr.05)or Pr.06or Pr.07 

Pr.12 
AI1(Pr.11)路徑加速時間     設 定 值 : 0 ~ 255 

5 0 ~ 255 
加速時間 : 0 ~ 255 秒 

Pr.13 
AI1(Pr.11)路徑減速時間     設 定 值 : 0 ~ 255 

5 0 ~ 255 
加速時間 : 0 ~ 255 秒 

Pr.14 唯讀 0 ~ + 1000 顯示 AI1 後段加/減速處理後數值 

Pr.15 
顯示 AI2 最初數值  輸入:   0V ~ + 12V 

唯讀 0~1200 
顯示:   0V ~ + 1200 

Pr.16 0 0/1 0:AI2 以原數值運算   1:AI2 以負值運算 

Pr.17 0 0/1 
AI1 加 AI2 路徑選擇     0:不加入(Pr.20=Pr.15+Pr.18) 

1:加入(Pr.20=Pr.14+ Pr.15+Pr.18) 
Pr.18 0 -1200~+1200 AI2 路徑補償(OFFSET),可做變位器中心點校正 

Pr.19 0 0~+1200 
AI2 不感帶定 
當 |AI2| < Pr.19 時不予修正，Pr.20=0 

Pr.20 
顯示 AI2 前段處理後數值的差值量 Err 

唯讀 -1200~+1200 
即 P.I.D.處理信號源 

Pr.21 0 0~1000 
Pr.20  “P” 量增益設定   單位：0.1% 
P = Pr.20* Pr.21/100 

Pr.22 1200 0~1200 
兩段式 It 選擇        | Pr.20| < Pr.22 選擇 It1 
                     | Pr.20| > Pr.22 選擇 It2 

Pr.23 10 0~1200 
Pr.20  “I1” 量增益設定   單位：1 秒 
I=遞增至+1000 所需時間 

Pr.24 0 0~255 
Pr.20  “I2” 量增益設定   單位： 1 秒 
I=遞增至+1000 所需時間 

Pr.25 2 0~255 
Pr.20  “D” 量增益設定    單位：0.1% / 0.1 秒 
D = Pr.20* Pr.25 / 100(第 0.1 秒增益量) 

Pr.26 200 0~255 
Pr.20  “D” 衰減設定      單位：0.1% / 0.1 秒 
D = Pr.20* Pr.25 / 100(第 0.1 秒衰減量) 

Pr.27 唯讀 0/1 P.I.D.值復歸，由 G4 控制 
Pr.28 唯讀 -1000~+1000 顯示 AI2 後段 PID 處理後數值 
Pr.29 1000 0~1000 AI2 經由 P.I.D.處理後之極限值設定 

Pr.30 

AI1 與 AI2 最終數值合成選擇 

0 0/1 1：Pr.31 = Limit (Pr.28)+Pr.14 
0：Pr.31 = Limit (Pr.28) 
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參數編號 出場值 範圍 功能說明 

Pr.31 唯讀 -1000~+1000 顯示 AI1 與 AI2 最終合成數值 

Pr.32 0 0~1200 

時間增益的運轉時機 
當| Pr.04| < Pr.32 時，I 值不運算 
例：若令 Pr.32 = 5，而生產速度(Pr.04) < 5 時，則視為靜止中 I 不

計算，確保再次運轉時提供適當的修正量 

Pr.33 123 0~255 
密碼：123 
供工程師使用，輸入錯誤密碼將無法修正內容 

Pr.34 0 0/1 
位準檢出來源 
0：來源選擇 Pr.15 
1：來源選擇 Pr.20 

Pr.35 1200 -1200~+1200 
Pr.36 0 -1200~+1200 
Pr.37 10 0~100 
Pr.38 0 0/1 

當位置準位 > Pr.35(過高警報),當位置準位 < Pr.36(過低警報) 
且異常位置持續性 Pr.37 所設定的時間內(單位：0.1 秒)  
DO 動作，並由 Pr.38 改變輸出接點狀態 
Pr.38 = 0：正常 a，異常 b     Pr.38 = 1：正常 b，異常 a 

Pr.39 20 0~100 輸入參數編號，可於監看模式下監看，於上層顯示其參數內容。

Pr.40 28 0~100 輸入參數編號，可於監看模式下監看，於下層顯示其參數內容 

Pr.41 0 0/1 
Pr.14 電壓極性相反(可作正/負值切換)   0：AI2 以原數值運算 
                                   1：AI2 以反向值運算 

Pr.42 0 0/1 

Pr.31 電壓輸出極性選擇。 
0：Pr.31 以雙向電壓輸出。 
1：當 Pr.31<0 時，I-GAIN 暫時運算。 
   當 Pr.31>0 時，I-GAIN 繼續運算。 

Pr.43 0 0/1 
選擇 G4 復歸內容。 
0：復歸 P + I + D 。 
1：只復歸 I + D 。 

Pr.44 唯讀 -1000 ~ +1000 顯示 Pr.21 P- GAIN 修正後數值。 
Pr.45 唯讀 -1000 ~ +1000 顯示 Pr.23/24 I- GAIN 修正後數值。 
Pr.46 唯讀 -1000 ~ +1000 顯示 Pr.25/26 D- GAIN 修正後數值。 

 
PS：Pr.41 ~ Pr.46 為 E – 7 版本才有此功能。 
 


